CELULA ROBOTIZADA DE MANIPULAGAO E TESTE DE MOLAS w

Auténtica

Descricao:

Célula Robotizada de Teste de molas para

vagoes.

Principais tecnologias empregadas:

v Integracio de células de

manipulacao de molas para

teste funcional; PRODUTO APLICACAO

v Fornecimento de grippers de
manipulacao para o robo da

célula;

v Programacao das trajetorias

dos rob6s e demais

componentes das células

v Enclausuramento das células
e demais itens de
conformidade a NR12,

Incluindo scanner de area;

|

v RFID para identificagcao dos

B

§ il

pallets com molas;

GRIPPER

v Sistema Supervisorio para

armazenamento dos testes. LINHA FORNECIDA




INTEGRACAO E FORNECIMENTO P

Autentica GRIPPER DUPLO EM CELULA DE SOLDA ey
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Descricao:

Projeto e construcao para fornecimento de

Gripper Duplo para Travessa X6H. O

projeto se classifica como um caso de

sucesso, pois possibilitou a movimentacao

de duas travessas por ciclo de operacao.

Principais tecnologias

empregadas:

v

Fabricacao do equipamento

CEIE))

Adaptacao pneumatica, elétrica e

montagem do circuito (garra);

Alteracao de layout e instalacao

de novo dispositivo;
Realocacao do robd da célula;

Instalacao do Gripper no punho

do robd. J’

DISPOSITIVO EM OPERACAO

DISPOSITIVO FORNECIDO A .
EM ROBO NA CELULA



CELULA ROBOTIZADA PARA USINAGEM DO TAMBOR E DISCO DE

Auténtica FREIO ©brembo

Descricao:

Célula robotizada com rob6s de manipulagcao
para centros de usinagem e dispositivos de
escaneamento laser com aplicacao de
fabricacdo e conformidade de disco e tambor de

freio.

Principais tecnologias empregadas:

v Integracao de células de

manipulacao de discos de freio

PRODUTO

para processos de fabricacao;

e Fornecimento de esteiras de

entrada, intermediarias e de

saida das células;

dos robds e demais

v Fornecimento de grippers de I
manipulacao para os rob6s das ‘g
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células; g

v Programacao das trajetorias i
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componentes das celulas

v Enclausuramento das células e

demais itens de conformidade — i =<

a NR12, incluindo scanner de | BEEEs
area. LINHA FORNECIDA




A ks CELULA DE USINAGEM DO EIXO TRASEIRO X6H -
Au te n t ICa AETHRAGROUP

AUTOMOTIVE SYSTEMS

Descricao:

Projeto e construcao para
fornecimento de célula robotizada para
usinagem do eixo traseiro do X6H. O
projeto se classifica como um caso de

sucesso, pois possibilitou um alto

volume de usinagem para o eixo. PRODUTO - EIXO

Principais tecnologias

empregadas: , .

v Fabricacao do equipamento < ) | | fi \.$_‘I:1 =
(garra/Gripper); Rl HL“‘LMNME

v Integracao de unidade | i o R ]

hidraulica para o dispositivo
de fixacao do eixo;
v Projeto mecanico, elétrico,

hidraulico e pneumatico;

v Base de Rob§;;
v Esteira de alimentacao da
Célula.

CELULA ROBOTIZADA

PROJETO




CELULA DE MANUFATURA 4.0 - SISTEMA DE
USINAGEM

Auténtica FIEMG

Descricao:

Projeto e construcdo de uma celula de
demonstracao que emprega os conceitos da
industria 4.0. O projeto se classifica como
um caso de sucesso, pois possibilitou a

demonstracdo na pratica sobre a

informatizacao da manufatura.

Principais tecnologias

empregadas: PROJETO

e Sistema de rastreabilidade com

alta precisao atravées de RFID;

v O uso da robdtica para

manipulacao totalmente

autonoma da producao.

v Comunicacao entre diversas

maquinas atraves de protocolos
de rede empregando o conceito
da 10T,

v Desenvolvimento de Software
para a realizacao da interface

entre os usuarios e as maquinas CELU LA ROBOTIZADA

da célula.



